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Gestion de parejas de HA

Informacién general sobre la gestion de parejas de HA

Los nodos de cluster estan configurados en pares de alta disponibilidad para tolerancia a
fallos y operaciones no disruptivas. Si un nodo falla o si necesita desconectar un nodo
para realizar un mantenimiento rutinario, su partner puede tomar el control de su
almacenamiento y seguir sirviendo datos. El partner devuelve el almacenamiento cuando
el nodo vuelve a estar online.

La configuracion de controladoras de parejas de alta disponibilidad consta de un par de controladoras de
almacenamiento FAS/AFF coincidentes (nodo local y nodo asociado). Cada uno de estos nodos esta
conectado a las bandejas de discos del otro. Cuando uno de los nodos de una pareja de alta disponibilidad
encuentra un error y detiene el procesamiento de datos, su compariero detecta el estado fallido del partner y
asume todo el procesamiento de los datos de esa controladora.

Takeover es el proceso en el que un nodo asume el control sobre el almacenamiento de su partner.
Giveback es el proceso en el que el almacenamiento se devuelve al partner.

De forma predeterminada, las adquisiciones se realizan automaticamente en cualquiera de las siguientes
situaciones:

» Se produce un fallo del sistema o software en un nodo que provoca una caida en alarma. Las
controladoras de parejas de alta disponibilidad conmutan automaticamente al nodo de su partner. Una vez
que el partner se ha recuperado de la alarma y se ha iniciado, el nodo realiza automaticamente una
devolucién, devolviendo al partner al funcionamiento normal.

» Se produce un fallo del sistema en un nodo y el nodo no se puede reiniciar. Por ejemplo, cuando un nodo
falla debido a una pérdida de alimentacion, las controladoras de parejas de alta disponibilidad conmuta
automaticamente a su nodo de partner y sirven los datos de la controladora de almacenamiento

superviviente.
@ Si el almacenamiento para un nodo también pierde potencia al mismo tiempo, no sera posible
una toma de control estandar.

* No se reciben mensajes de latido del compafiero del nodo. Esto podria suceder si el partner experimenté
un error de hardware o software (por ejemplo, un fallo de interconexion) que no dio lugar a una situacion
de panico, pero todavia impidié que funcionara correctamente.

* Detenga uno de los nodos sin usar el -f 0. -inhibit-takeover true parametro.

En un cluster de dos nodos con un cluster de alta disponibilidad habilitado, detener o reiniciar

@ un nodo mediante el -inhibit-takeover true El parametro hace que ambos nodos dejen
de servir datos a menos que deshabilite primero el cluster de alta disponibilidad y asigne un
valor épsilon al nodo que desee permanecer en linea.

* Uno de los nodos se reinicia sin usar el -inhibit-takeover true parametro. (La -onboot parametro
de storage failover el comando esta habilitado de forma predeterminada.)

« El dispositivo de gestion remota (Service Processor) detecta un fallo del nodo asociado. Esto no es
aplicable si deshabilita la toma de control asistida por hardware.



También puede iniciar manualmente tomas de control con el storage failover takeover comando.

Cémo funciona la toma de control asistida por hardware

Habilitada de forma predeterminada, la funcion de toma de control asistida por hardware
puede acelerar el proceso de toma de control utilizando el dispositivo de gestion remota
de un nodo (Service Processor).

Cuando el dispositivo de gestién remota detecta un fallo, inicia rapidamente la toma de control en lugar de
esperar a que ONTAP reconozca que el latido del partner se ha detenido. Si se produce un fallo sin esta
funcion habilitada, el partner espera hasta que se dé cuenta de que el nodo ya no esta dando un latido de
corazon, confirma la pérdida del latido del corazon e inicia la toma de control.

La funcién de toma de control asistida por hardware utiliza el siguiente proceso para evitar que se espere:

1. El dispositivo de administracion remota supervisa el sistema local para detectar ciertos tipos de errores.
2. Si se detecta un fallo, el dispositivo de gestion remota envia inmediatamente una alerta al nodo asociado.

3. Al recibir la alerta, el partner inicia la toma de control.

Eventos del sistema que activan la toma de control asistida por hardware

El nodo asociado puede generar una toma de control en funcion del tipo de alerta que reciba del dispositivo de
gestion remota (Service Processor).

Alerta ¢, Toma de control Descripcion

iniciada al recibirse?
reboot_anormal No Se produjo un reinicio anormal del nodo.
I12_watchdog_reset Si El hardware del guardian del sistema ha detectado un

restablecimiento L2.

El dispositivo de administracion remota detecté una
falta de respuesta de la CPU del sistema y reinicio el
sistema.

pérdida_de_latido No El dispositivo de gestion remota ya no recibe el
mensaje de latido del nodo.
Esta alerta no hace referencia a los mensajes de
latido entre los nodos del par de alta disponibilidad;
hace referencia al latido entre el nodo y su dispositivo
de gestion remota local.

mensaje_periddico No Se envia un mensaje periodico durante una operacion
normal de toma de control asistida por hardware.

power_cycle via_sp Si El dispositivo de gestion remota apague y encienda el
sistema.

pérdida_potencia Si Se produjo una pérdida de alimentacion en el nodo.

El dispositivo de gestion remota tiene una fuente de
alimentacién que mantiene la alimentacion durante un
corto periodo después de una pérdida de
alimentacion, lo que le permite informar de la pérdida
de alimentacion al partner.



power_off via_sp Si El dispositivo de gestion remota apago el sistema.

reset_via_sp Si El dispositivo de administracion remota restablece el
sistema.
prueba No Se envia un mensaje de prueba para verificar una

operacion de toma de control asistida por hardware.

Cémo funciona la toma de control y la devolucion
automaticas

Las operaciones de toma de control y devolucion automaticas pueden funcionar juntas
para reducir y evitar las interrupciones del servicio cliente.

De forma predeterminada, si uno de los nodos de la pareja de alta disponibilidad produce una alarma, se
reinicia o se detiene, el nodo del partner automaticamente sustituye y devuelve el almacenamiento cuando el
nodo afectado se reinicia. A continuacion, el par de alta disponibilidad reanuda su estado operativo normal.

También se pueden producir tomas automaticas si uno de los nodos deja de responder.

La devoluciéon automatica se produce de forma predeterminada. Si prefiere controlar el impacto de devolucion
en los clientes, puede desactivar la devolucion automatica y utilizar la storage failover modify -auto
-giveback false -node <node> comando. Antes de realizar la devolucién automatica
(independientemente de lo que la haya activado), el nodo del partner espera una cantidad fija de tiempo,
controlada por el -delay- seconds parametro de storage failover modify comando. El retardo
predeterminado es de 600 segundos. Al retrasar la devolucion, el proceso provoca dos breves interrupciones
del servicio: Una durante la toma de control y otra durante la devolucion.

Este proceso evita una uUnica interrupcion prolongada que incluye el tiempo necesario para:

* La operacién de toma de control
* El nodo tomado en arranque hasta el punto en el que esta listo para la devolucion
* La operacion de devolucion

Si la devolucion automatica falla en cualquiera de los agregados que no son raiz, el sistema realiza
automaticamente dos intentos adicionales para completar la devolucion.

Durante el proceso de toma de control, el proceso de devolucion automatica se inicia antes de
que el nodo del partner esté listo para el retorno al nodo principal. Cuando caduca el limite de

@ tiempo del proceso de devolucion automatica y el nodo del partner aun no esta listo, el
temporizador se reinicia. Como resultado, el tiempo entre el nodo del partner que esta
preparado y la devolucion real que se esta realizando puede ser mas corto que el tiempo de
devolucién automatica.

Qué sucede durante la toma de control

Cuando un nodo toma el control de su companiero, sigue proporcionando y actualizando datos en los
agregados y volumenes del partner.

Los siguientes pasos ocurren durante el proceso de toma de control:



1. Sila toma de control negociada esta iniciada por el usuario, los datos agregados se mueven desde el
nodo del partner al nodo que esta realizando la toma de control. Se produce una breve interrupcion del
servicio cuando el propietario actual de cada agregado (excepto el agregado raiz) cambia a el nodo de
toma de control. Esta interrupcion es mas breve que una interrupcién que se produce durante una toma de
control sin necesidad de reubicar agregados.

Una toma negociada durante el panico no puede ocurrir en el caso de un panico. Una toma
de control puede ser el resultado de un fallo no asociado a una caida del panico. Un fallo se

@ experimenta cuando se pierde la comunicacion entre un nodo y su compariero, también
llamado pérdida de latido. Si se produce una toma de control debido a un fallo, la
interrupcion del servicio podria tardar mas porque el nodo asociado necesita tiempo para
detectar la pérdida de latido.

° Puede supervisar el progreso con el storage failover show-takeover comando.

o Puede evitar la reubicacion de agregados durante esta instancia de toma de control mediante la
-bypass-optimization con el storage failover takeover comando.

Los agregados se reubican en serie durante las operaciones de toma de control planificadas para
reducir las interrupciones del cliente. Si se omite la reubicacion de agregados, se produce una
interrupcion del servicio del cliente mayor durante los eventos de toma de control planificados.

2. Sila toma de control iniciada por el usuario es una toma de control negociada, el nodo de destino se cierra
con dignidad, seguido de la toma de control del agregado raiz del nodo de destino y de cualquier
agregado que no se haya reubicado en el paso 1.

3. Las LIF de datos (interfaces légicas) migran desde el nodo de destino al nodo de toma de control, o a
cualquier otro nodo del cluster segun las reglas de conmutacion al nodo de respaldo de LIF. Puede evitar
la migracion de LIF mediante el -skip-1if-migration con el storage failover takeover
comando. En caso de toma de control iniciada por el usuario, los LIF de datos se migran antes de que se
inicie la toma de control del almacenamiento. En caso de alarma o fallo, los LIF de datos y el
almacenamiento se migran al mismo tiempo.

4. Las sesiones SMB existentes se desconectan cuando se produce la toma de control.

Debido a la naturaleza del protocolo SMB, todas las sesiones SMB se interrumpen (a
excepcion de las sesiones SMB 3.0 conectadas a recursos compartidos con la propiedad

@ Continuous Availability establecida). Las sesiones de SMB 1.0 y SMB 2.x no pueden volver
a conectarse tras un evento de toma de control; por lo tanto, la toma de control es disruptiva
y podrian producirse algunas pérdidas de datos.

5. Las sesiones SMB 3.0 que se establecen para recursos compartidos con la propiedad Continuous
Availability habilitada pueden volver a conectarse a los recursos compartidos desconectados tras un
evento de toma de control. Si su sitio utiliza conexiones SMB 3.0 a Microsoft Hyper-V y la propiedad de
disponibilidad continua esta activada en los recursos compartidos asociados, las tomas de control no
causan interrupciones en dichas sesiones.

Qué sucede si un nodo que realiza una toma de control produce una alarma

Si el nodo que esta realizando la toma de control produce una alarma en los 60 segundos tras iniciar la toma
de control, se producen los siguientes eventos:

* El nodo que entré en panico se reinicia.

» Después de reiniciar, el nodo realiza operaciones de recuperacion automatica y ya no se encuentra en



modo de toma de control.
» La conmutacion por error esta deshabilitada.

« Si el nodo sigue teniendo algunos de los agregados del partner, tras habilitar la conmutacién al nodo de
respaldo del almacenamiento, devuelva estos agregados al partner mediante el storage failover
giveback comando.

Qué sucede durante la devolucion

El nodo local devuelve la propiedad al nodo del partner cuando se resuelven los problemas, cuando el nodo
del partner arranca o cuando se inicia la devolucion.

El siguiente proceso tiene lugar en una operacion de devolucion normal. En esta discusién, el nodo A ha
tomado el control del nodo B. Se han resuelto todos los problemas en el nodo B y esta listo para reanudar el
servicio de datos.

1. Los problemas en el nodo B se resuelven y muestra el siguiente mensaje: Waiting for giveback

2. La devolucion se inicia mediante storage failover giveback comando o mediante devolucion
automatica si el sistema esta configurado para él. Esto inicia el proceso de devolver la propiedad de los
agregados y volumenes del nodo B desde el nodo A al nodo B.

3. El nodo A devuelve primero el control del agregado raiz.
4. El nodo B completa el proceso de arranque hasta su estado operativo normal.

5. En cuanto el nodo B llega al punto del proceso de arranque en el que puede aceptar los agregados no
raiz, el nodo A devuelve la propiedad de los otros agregados, uno a la vez, hasta que se completa la
devolucién. Puede supervisar el progreso de la devolucién mediante el storage failover show-
giveback comando.

La storage failover show-giveback el comando no muestra (ni esta previsto)
informacién acerca de todas las operaciones que se producen durante la operacion de

@ devolucién de la conmutacion por error del almacenamiento. Puede utilizar el storage
failover show comando para mostrar detalles adicionales acerca del estado actual de la
conmutacion al respaldo del nodo, como si el nodo esta totalmente funcional, la toma de
control es posible y la devolucién esta completa.

La I/o se reanuda para cada agregado una vez que se ha completado el retorno para ese agregado, lo que
reduce su ventana de interrupcion del servicio general.

Politica de ALTA DISPONIBILIDAD y su efecto en la toma de control y el retorno al
nodo primario

ONTAP asigna automaticamente una politica de alta disponibilidad del director financiero (recuperacion tras
fallos de la controladora) y de la recuperacion tras fallos del almacenamiento en un agregado. Esta politica
determina la forma en que se producen las operaciones de conmutacion por error del almacenamiento para el
agregado y sus volumenes.

Las dos opciones, CFO y SFO, determinan la secuencia de control de agregados que utiliza ONTAP durante
las operaciones de recuperacion tras fallos y recuperacion del almacenamiento.

Aunque los términos CFO y SFO se utilizan a veces de manera informal para referirse a las operaciones de
conmutacion por error (toma de control y retorno al nodo primario) del almacenamiento, realmente
representan la politica de alta disponibilidad asignada a los agregados. Por ejemplo, los términos agregado



SFO o agregado CFO simplemente se refieren a la asignacion de la normativa de alta disponibilidad del
agregado.

Las politicas de ALTA DISPONIBILIDAD afectan a las operaciones de toma de control y devolucion de la
siguiente manera:

» Los agregados creados en los sistemas ONTAP (excepto en el agregado raiz que contiene el volumen
raiz) tienen una politica de alta disponibilidad de SFO. La toma de control iniciada manualmente se
optimiza para mejorar el rendimiento reubicando los agregados de SFO (no raiz) en serie en el partner
antes de la toma de control. Durante el proceso de devolucion, los agregados se devuelven en serie
después de iniciar el sistema de recuperacion y las aplicaciones de gestion se encuentran en linea, lo que
permite al nodo recibir sus agregados.

» Dado que las operaciones de reubicacion de agregados implican la reasignacion de la propiedad de disco
agregado y el control de movimiento de un nodo a su compariero, solo los agregados con una politica de
alta disponibilidad de SFO son aptos para la reubicacion de agregados.

El agregado raiz siempre tiene una politica de alta disponibilidad de CFO y se devuelve al inicio de la
operacion de devolucion. Esto es necesario para permitir el arranque del sistema de toma de control. El
resto de agregados se devuelven en serie una vez que el sistema de recuperacion completa el proceso de
arranque y las aplicaciones de gestion se encuentran en linea, lo que permite al nodo recibir sus
agregados.

Cambiar la politica de alta disponibilidad de un agregado de SFO a CFO es una operacion de
modo de mantenimiento. No modifique esta configuracion a menos que un representante de
soporte al cliente lo indique.

Como afectan las actualizaciones en segundo plano a la toma de control y al
retorno al nodo

Las actualizaciones en segundo plano del firmware de disco afectaran a la toma de control, el retorno al nodo
primario y las operaciones de reubicacion de agregados de alta disponibilidad de forma diferente, en funcion
de cOmo se inicien esas operaciones.

En la lista siguiente se describe como las actualizaciones del firmware del disco en segundo plano afectan a la
toma de control, el retorno al nodo primario y la reubicacion de agregados:

« Si se produce una actualizacion del firmware del disco en segundo plano en un disco de cualquiera de los
nodos, las operaciones de toma de control iniciadas manualmente se retrasan hasta que la actualizacion
del firmware del disco finalice en dicho disco. Si la actualizacién del firmware del disco en segundo plano
tarda mas de 120 segundos, se cancelan las operaciones de toma de control y se deben reiniciar
manualmente una vez finalizada la actualizacion del firmware del disco. Si la toma de control se ha
iniciado con -bypass-optimization parametro de storage failover takeover comando
establecido en true, la actualizacion del firmware del disco en segundo plano que se produce en el nodo
de destino no afecta a la toma de control.

* Si se produce una actualizacion de firmware de disco en segundo plano en un disco del nodo de origen (o
toma de control) y la toma de control se inici6 manualmente con el -options parametro de storage
failover takeover comando establecido en immediate, las operaciones de toma de control se
inician inmediatamente.

« Si se produce una actualizacion del firmware del disco en segundo plano en un disco de un nodo y
produce una alarma, la conmutacién por error del nodo que ha entran en panico se inicia de inmediato.

Si se esta produciendo una actualizacion del firmware del disco en segundo plano en un disco de
cualquiera de los nodos, la restauracion de los agregados de datos se retrasa hasta que la actualizacion



del firmware del disco finaliza en ese disco.

« Si la actualizacién del firmware del disco en segundo plano tarda mas de 120 segundos, se cancelan las
operaciones de devolucion y se deben reiniciar manualmente una vez finalizada la actualizacion del
firmware del disco.

« Si se esta produciendo una actualizacién de firmware de disco en segundo plano en un disco de
cualquiera de los nodos, las operaciones de reubicacion de agregados se retrasan hasta que la
actualizacion del firmware del disco finalice en ese disco. Si la actualizacion del firmware del disco en
segundo plano tarda mas de 120 segundos, se cancelan las operaciones de reubicacion de agregados y
se deben reiniciar manualmente una vez finalizada la actualizacién del firmware de disco. Si se inicio6 la
reubicacion de agregados con el —override-destination-checks dela storage aggregate
relocation comando establecido en true, la actualizacion del firmware del disco en segundo plano que
se produce en el nodo de destino no afecta a la reubicacion de agregados.

Comandos de toma de control automatica

La toma de control automatica esta habilitada de forma predeterminada en todas las
plataformas FAS, AFF y ASA de NetApp compatibles. Es posible que deba cambiar el
comportamiento y el control predeterminados cuando se producen las tomas automaticas
cuando el nodo del partner se reinicia, produce una alarma o se detiene.

Si desea que la toma de control se produzca Se usa este comando...
automaticamente cuando el nodo asociado...

Reinicia o detiene storage failover modify -node nodename
-onreboot true

Panicos storage failover modify -node nodename
-onpanic true

Habilite la notificacion por correo electronico si la funcionalidad de toma de
control esta deshabilitada

Para recibir una notificacion con aviso si la funcion de toma de control se desactiva, debe configurar el sistema
para activar la notificacion automatica de correo electrénico para los mensajes EMS de "takeover impossible™:

* ha.takeoverImpVersion
* ha.takeoverImpLowMem

* ha.takeoverImpDegraded
* ha.takeoverImpUnsync

* ha.takeoverImpIC

* ha.takeoverImpHotShelf

* ha.takeoverImpNotDef

Comandos de devolucion automatica

De forma predeterminada, el nodo del partner de recuperacion vuelve a ofrecer
almacenamiento automaticamente cuando el nodo externo vuelve a estar en linea, por lo



que restaura la relacion de pareja de alta disponibilidad. En la mayoria de los casos, este
es el comportamiento deseado. Si necesita desactivar la devolucién automatica, por
ejemplo, si desea investigar la causa de la toma de control antes de dar vuelta, debe
conocer la interaccion de la configuracion no predeterminada.

Si desea... Se usa este comando...
Habilite la devolucion automatica para que la storage failover modify -node nodename
devolucién se produzca en cuanto arranca el nodo -auto-giveback true

tomado, alcanza el estado esperando devolucion y el
retraso antes de que caduque el periodo de
restauracion automatica.

El valor predeterminado es TRUE.

Desactivar devolucion automatica. El valor storage failover modify -node nodename
predeterminado es TRUE. -auto-giveback false

Nota: al establecer este parametro en FALSE no se
desactiva la devolucion automatica después de la
toma de control en caso de panico; la devolucion
automatica después de la toma de control en caso de
panico debe estar desactivada estableciendo la
-auto-giveback-after-panic parametro a false.

Deshabilite la devolucién automatica después de storage failover modify -node nodename
tomar el control de panico (esta configuracién esta -auto-giveback-after-panic false
habilitada de forma predeterminada).

Retrasar la devolucion automatica durante un nimero storage failover modify -node nodename
de segundos especificado (el valor predeterminado -delay-seconds seconds

es 600). Esta opcion determina el tiempo minimo que

un nodo permanece durante la toma de control antes

de realizar una devolucién automatica.

De qué manera las variaciones del comando de modificacion de la conmutacion
por error del almacenamiento afectan a la devolucion automatica

El funcionamiento de la devolucién automatica depende de la forma en que se configuren los parametros del
comando de modificacion de la conmutacion por error del almacenamiento.

En la siguiente tabla, se enumeran los ajustes predeterminados del storage failover modify
parametros de comando que se aplican a eventos de toma de control no causados por una alarma.

Parametro Configuracion predeterminada
“-auto-giveback true false’
true -delay-seconds integer (seconds)



600

false’

“-onreboot true

true

En la siguiente tabla se describen como las combinaciones de -onreboot y.. —auto-giveback los
parametros afectan la devolucion automatica para eventos de toma de control que no estan causados por una

alarma.

storage failover modify
parametros utilizados

-onreboot true

—auto-giveback true

Comando detenido o operacion de
ciclo de encendido emitido por el
Service Processor

comando reboot

No

N.A.
En este caso, no se produce la
toma de control

-onreboot false

—auto-giveback false

Causa de la toma de control

comando reboot

Si

Si

-onreboot false

—auto-giveback true

Comando detenido o operacién de
ciclo de encendido emitido por el
Service Processor

comando reboot

¢, Se produce la devolucion
automatica?

Si

-onreboot true

—auto-giveback false

Comando detenido o operacion de
ciclo de encendido emitido por el
Service Processor

comando reboot

Si

No

La —auto-giveback el parametro controla el retorno tras el panico y todos los demas tovers automaticos. Si
la —onreboot el parametro se establece en true y la toma de control se produce debido al reinicio, entonces
se realiza siempre la devolucién automatica, independientemente de sila ~auto-giveback el parametro se
establece en true.

La -onreboot El pardmetro se aplica a los reinicios y los comandos de detencion emitidos desde ONTAP.
Cuando la -onreboot el parametro se establece en false, la toma de control no se produce en caso de
reiniciar el nodo. Por lo tanto, no se puede producir una devolucion automatica, independientemente de si
-auto-giveback el parametro se establece en true. Se produce una interrupcion del cliente.

Los efectos de las combinaciones de parametros de devolucion automatica que se
aplican a situaciones de panico.

En la siguiente tabla, se muestra el storage failover modify parametros de comando que se aplican a



situaciones de panico:

Parametro Configuracion predeterminada
‘-onpanic _true false_’

true “-auto-giveback-after-panic _true
false_* true

(Privilegio: Avanzado)

“-auto-giveback _true false_°

En la siguiente tabla se describe cdmo las combinaciones de parametros del storage failover modify
comando que afecta la devolucion automatica en situaciones de emergencia.

storage failover parametros utilizados ¢, Se produce una devolucion automatica
después de una alarma?

-onpanic true Si
—auto-giveback true
—auto-giveback-after-panic true

-onpanic true Si
-auto-giveback true
—auto-giveback-after-panic false

-onpanic true Si
—auto-giveback false
—auto-giveback-after-panic true

-onpanic true No
—auto-giveback false
—auto-giveback-after-panic false

-onpanic false No
Si -onpanic se establece en false, la toma de

control/devolucion no se produce, independientemente del valor
establecido para —auto-giveback 0. —auto-giveback
-after-panic

Una toma de control puede ser el resultado de un fallo no asociado a una caida del panico. Se
experimenta un failure cuando se pierde la comunicacion entre un nodo y su compainero,

(D también llamado beat loss. Si se produce una toma de control debido a un error, la devolucién
se controla mediante la —onfailure en lugar de —auto-giveback-after-panic
parameter.
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Cuando un nodo produce una alarma, envia un paquete de alarma a su nodo companero. Si
por algun motivo el nodo del partner no recibe el paquete de panico, el panico se puede
interpretar como un fallo. Sin recibir el paquete de panico, el nodo asociado sélo sabe que la
(D comunicacion se ha perdido, y no sabe que ha ocurrido un panico. En este caso, el nodo del
partner procesa la pérdida de comunicacién como un fallo en lugar de una alarma, y la
devolucién se controla mediante -onfailure parametro (y no por la —auto-giveback

-after-panic parameter).

Para obtener mas detalles sobre todos storage failover modify parametros, consulte "Paginas de

manual de ONTAP".

Comandos de toma de control manual

Puede realizar la toma de control manualmente cuando necesite realizar tareas de
mantenimiento en el partner y en otras situaciones similares. En funcion del estado del
partner, el comando que utilice para realizar la toma de control varia.

Si desea...

Tome el control del nodo del partner

Supervisar el progreso de la toma de control mientras

los agregados del partner se mueven al nodo que
realiza la toma de control

Muestra el estado de conmutacion por error de
almacenamiento de todos los nodos del cluster

Tomar el control del nodo del partner sin migrar las
LIF

Hagase cargo del nodo del partner incluso si hay un
error de coincidencia del disco

Asuma el nodo del partner incluso si hay una
discrepancia en la version de ONTAP

Nota: Esta opcion solo se utiliza durante el proceso
de actualizacion de ONTAP no disruptivo.

Asuma el control del nodo de partner sin realizar la
reubicacion de agregados

Toma el control del nodo de partner antes de que el
partner tenga tiempo para cerrar sus recursos de
almacenamiento perfectamente

Se usa este comando...

storage failover takeover

storage failover show-takeover

storage failover show

storage failover takeover
-migration-before-takeover

storage failover takeover
-migration-before-takeover

storage failover takeover
-version-mismatch

storage failover takeover
-optimization true

storage failover takeover
immediate

-skip-1if
true

-skip-1if
true

-option allow

-bypass

-option
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Antes de emitir el comando de conmutacion al nodo de respaldo de almacenamiento con la
opcion inmediata, debe migrar las LIF de datos a otro nodo mediante el comando siguiente:
network interface migrate-all -node node

@ Si especifica el storage failover takeover -option immediate Comando sin primero
migrar las LIF de datos, la migracion de la LIF de datos del nodo se retrasa significativamente
aunque la skip-lif-migration-before-takeover opcion no especificada.

De forma similar, si especifica la opcidon inmediato, se omite la optimizacion negociada de toma
de control aunque la opcién bypass-Optimization esté establecida en false.

Traslado del épsilon para determinadas adquisiciones iniciadas manualmente

Deberia mover épsilon si espera que cualquier toma de control iniciada manualmente podria provocar que su
sistema de almacenamiento falle un nodo inesperado durante una pérdida de quérum en todo el cluster.

Acerca de esta tarea

Para realizar tareas de mantenimiento planificadas, debe hacerse el control de uno de los nodos de un par de
alta disponibilidad. Se debe mantener el quorum en todo el cluster para evitar interrupciones no planificadas
en los datos del cliente para los nodos restantes. En algunos casos,

la toma de control puede provocar un cluster que es un fallo inesperado de nodo lejos de la pérdida de
quérum en todo el cluster.

Esto puede suceder si el nodo que se esta tomando esta épsilon o si el nodo con épsilon no esta en buen
estado. Para mantener un cluster mas resiliente, se puede transferir épsilon a un nodo en buen estado que no
se vaya a transferir.

Normalmente, este seria el partner de alta disponibilidad.

Solo los nodos sanos y aptos participan en la votacion de quérum. Para mantener el quérum en todo el
cluster, se necesitan mas de N/2 votos (donde N representa la suma de nodos en linea sanos y elegibles). En
los clusters

con un numero par de nodos online, épsilon afade una ponderacién adicional para mantener quérum para el
nodo al que esta asignado.

Aunque la formacion de cluster puede modificarse mediante el cluster modify
-eligibility false comando, debe evitar esto excepto en situaciones como restaurar la

@ configuracion del nodo o realizar un mantenimiento prolongado de los nodos. Si establece un
nodo que no cumple los requisitos, deja de servir datos DE SAN hasta que el nodo se
restablece a apto y se reinicia. El acceso a datos NAS al nodo también puede verse afectado
cuando el nodo no cumple con los requisitos.

Pasos

1. Compruebe el estado del cluster y confirme que un nodo en buen estado no esta ocupado con épsilon:

a. Cambie al nivel de privilegio avanzado y confirme que desea continuar cuando aparezca el simbolo
del sistema del modo avanzado (*>):

set -privilege advanced
b. Determine qué nodo tiene épsilon:

cluster show
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En el siguiente ejemplo, Node1 mantiene épsilon:

Nodo Salud Condiciones Epsilon
node1 verdadero verdadero verdadero
2 verdadero verdadero falso

+

Si el nodo que desea sustituir no tiene un valor épsilon, continte con el paso 4.
2. Elimine el valor épsilon del nodo que desee sustituir:
cluster modify -node Nodel -epsilon false
3. Asigne épsilon al nodo del partner (en este ejemplo, Node2):
cluster modify -node Node2 -epsilon true
4. Realice la operacion de toma de control:
storage failover takeover -ofnode node name
5. Vuelva al nivel de privilegio de administrador:

set -privilege admin

Comandos de devolucion manual

Puede realizar una devolucién normal, una devolucién del nodo en la que termina los
procesos en el nodo asociado o una devolucion forzada.

@ Antes de realizar una devolucion del control, debe quitar las unidades con errores en el sistema
tomado-encima como se describe en "Gestion de discos y agregados".

Si se interrumpe la devolucion

Si el nodo de toma de control experimenta un fallo o una interrupcién del servicio de alimentacion durante el
proceso de devolucion, este proceso se detiene y el nodo de toma de control regresa al modo de toma de
control hasta que se repara el error o se restaura la alimentacion.

Sin embargo, esto depende de la etapa de devolucion en la que se haya producido el fallo. Si el nodo
encontrd un fallo o una interrupcién del servicio de alimentacion durante el estado de devolucién parcial
(después de haber devuelto el agregado raiz), no regresara al modo de toma de control. En su lugar, el nodo
vuelve al modo de devolucién parcial. Si esto ocurre, complete el proceso repitiendo la operacion de
devolucion.

Si el retorno se ha vetado

Si se ha vetado la devolucién, debe comprobar los mensajes EMS para determinar la causa. Dependiendo de
la razon o de las razones, puede decidir si puede anular de forma segura los vetos.
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La storage failover show-giveback el comando muestra el progreso de la devolucion y muestra qué
subsistema vetd la devolucion, si la hubiera. Los vetos blandos pueden ser anulados, mientras que los vetos
duros no pueden ser, incluso si son forzados. En las siguientes tablas se resumen los vetos suaves que no
deben anularse, junto con las soluciones recomendadas.

Puede consultar los detalles de EMS de cualquier vetoo de devolucién utilizando el siguiente comando:

event log show -node * -event gb*

Devolucion del agregado raiz

Estos vetos no se aplican a las operaciones de reubicacion de agregados:

Vetoque modulo subsistema Solucién alternativa

nivel_bajo_vfiler Finalice las sesiones SMB que causan el veto o apague la aplicacion
SMB que establecio las sesiones abiertas.

Reemplazar este veto puede provocar que la aplicacion que utiliza
SMB se desconecte abruptamente y pierda datos.

Comprobacion del disco Todos los discos fallidos o omitidos se deben eliminar antes de
intentar realizar la devolucion. Si se estan saneando los discos,
deberia esperar hasta que finalice la operacion.

Si se anula este veto, se podria producir una interrupcion del servicio
provocada por agregados o volimenes que se desconectaran debido
a conflictos de reserva o discos inaccesibles.

Recuperacion de los agregados SFO

Estos vetos no se aplican a las operaciones de reubicacion de agregados:

Vetoque modulo subsistema Solucién alternativa

Gestor de bloqueos Apague con dignidad las aplicaciones SMB que tienen archivos
abiertos 0 mueva esos volumenes a un agregado diferente.

Sobrescribir este veto produce una pérdida de estado de bloqueo de
SMB, lo que provoca interrupciones y pérdida de datos.

Bloquear OPERACIONES NO Espere hasta que los bloqueos estén reflejados.

DISRUPTIVAS
Anular este veto provoca interrupciones en las maquinas virtuales de
Microsoft Hyper-V.
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RAID

Inventario de discos

Operaciéon de movimiento de
volumen

Compruebe los mensajes EMS para determinar la causa del veto:

Si el veto se debe a nvfile, coloque los volumenes y los agregados
offline en linea.

Si las operaciones de adicion de discos o de reasignacion de la
propiedad de discos estan en curso, espere hasta que hayan
finalizado.

Si el veto se debe a un conflicto de nombre de agregado o UUID,
solucione y resuelva el problema.

Si el veto se debe a una resincronizacién de espejo, verificacion de
espejo o discos sin conexion, el veto puede anularse y la operacion se
reinicia después de la devolucion.

Solucione problemas para identificar y resolver la causa del problema.

Es posible que el nodo de destino no pueda ver discos que
pertenecen a un agregado que se esta migrando.

Los discos inaccesibles pueden provocar agregados o volumenes
inaccesibles.

Solucione problemas para identificar y resolver la causa del problema.

Este veto impide que la operacién de desplazamiento de volumen se
aborte durante la fase de transposicion importante. Si el trabajo se
cancela durante la transicion, es posible que el volumen no se pueda
acceder a él.

Comandos para realizar una devolucién del control manual

Puede iniciar manualmente un retorno al nodo en una pareja de alta disponibilidad para devolver el
almacenamiento al propietario original tras completar el mantenimiento o resolver
cualquier problema que provoque la toma de control.

Si desea... Se usa este comando...
Conceda de nuevo almacenamiento a un nodo storage failover giveback -ofnode
asociado nodename

Recupere el almacenamiento aunque el partner no storage failover giveback -ofnode

esté en el modo de devolucién

nodename
-require-partner-waiting false

No utilice esta opcion a menos que se acepte una
interrupcion del cliente mas larga.
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Devolver el almacenamiento aunque los procesos
veten la operacion de devolucion (forzar la
devolucion)

Proporcione solo los agregados CFO (el agregado
raiz).

Supervise el progreso de la devolucion después de
emitir el comando retorno

storage failover giveback -ofnode
nodename
-override-vetoes true

El uso de esta opcién puede provocar una
interrupcion del servicio del cliente mayor o

agregados y volumenes que no se conecten tras esta
devolucion.

storage failover giveback -ofnode
nodename

-only-cfo-aggregates true

storage failover show-giveback

Prueba de toma de control y retorno al nodo primario

Después de configurar todos los aspectos de su par de alta disponibilidad, debe verificar
que funciona como se espera para mantener un acceso ininterrumpido al
almacenamiento de ambos nodos durante las operaciones de toma de control y
devolucién. Durante el proceso de toma de control, el nodo local (o de toma de control)
debe seguir prestando servicio a los datos que normalmente proporciona el nodo del
partner. Durante la devolucion, el control y la entrega del almacenamiento del partner

deben volver al nodo del partner.

Pasos

1. Revise el cableado en los cables de interconexion de alta disponibilidad para asegurarse de que sean

Seguros.

2. Compruebe que puede crear y recuperar archivos en ambos nodos para cada protocolo con licencia.

3. Introduzca el siguiente comando:

storage failover takeover -ofnode partnernode

Consulte la pagina man para obtener mas detalles del comando.

4. Escriba uno de los siguientes comandos para confirmar que se ha producido la conmutacién por error:

storage failover show-takeover

storage failover show

Sitiene storage failover de comandos —auto-giveback opcion habilitada:

Nodo Como partner

nodo 1 nodo 2

16

Toma de control posible  Descripcion del estado

- Esperando devolucion



nodo 2 nodo 1 falso Durante la toma de
control, la devolucion
automatica se iniciara en
numero de segundos

Sitiene storage failover de comandos -auto-giveback opcion deshabilitada:

Nodo Como partner Toma de control posible  Descripcién del estado

nodo 1 nodo 2 - Esperando devolucion

nodo 2 nodo 1 falso Durante la toma de
control

5. Muestre todos los discos que pertenecen al nodo asociado (Node2) que el nodo de toma de control
(Node1) puede detectar:

storage disk show -home node2 -ownership

El siguiente comando muestra todos los discos que pertenecen a Node2 que Node1 puede detectar:
cluster::> storage disk show -home node2 -ownership

Disco Agregad Inicio Propietar Recuper ID de ID del ID de Reserva Piscina
o] io acion casa propietari inicio de dor
ante o] recupera
desastre cion ante
sen desastre
casa s
1.0.2 - 2 2 - 4078312 4078312 - 4078312 Piscina 0
453 453 452
1.0.3 - 2 2 - 4078312 4078312 - 4078312 Piscina 0
453 453 452

6. CConfirm que el nodo de respaldo (Node1) controla los agregados del nodo principal (Node2):

aggr show -fields home-id, home-name, is-home

agregado id de casa casa-nameh es-casa
aggr0_1 2014942045 nodo 1 verdadero
aggr0_2 4078312453 2 falso
aggr1_1 2014942045 nodo 1 verdadero
aggr1_2 4078312453 2 falso

Durante la toma de control, el valor «'is-home'» de los agregados del nodo partner es FALSE.

7. Devolver el servicio de datos del nodo del partner cuando muestre el mensaje «'esperando devoluciony»:
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storage failover giveback -ofnode partnernode

8. Escriba uno de los siguientes comandos para observar el progreso de la operacion de devolucion del

nodo:
storage failover show-giveback

storage failover show

9. Continue, dependiendo de si ha visto el mensaje de que la devolucion se ha completado correctamente:

Si toma de control y retorno al nodo primario...
Se han completado correctamente

Error

Realice lo siguiente...
Repita del paso 2 al paso 8 en el nodo asociado.

Corrija el fallo de toma de control o devolucion y
repita este procedimiento.

Comandos para supervisar una pareja de alta

disponibilidad

Puede usar los comandos ONTAP para supervisar el estado de la pareja de ha. Si se
produce una toma de control, también puede determinar la causa de la toma de control.

Si desea comprobar

Utilice este comando

Tanto si la conmutacion por error esta habilitada como storage failover show

si se ha producido, o por qué no es posible la
conmutacion por error actualmente

Vea los nodos en los que esta habilitado la
configuracion de conmutacion por error de
almacenamiento en modo HA

Debe establecer el valor como HA para que el nodo
participe en una configuracién de conmutacién por

error de almacenamiento (par de alta disponibilidad).

La non-ha el valor se utiliza solo en una
configuracion de cluster independiente o de nodo
unico.

Si la toma de control asistida por hardware esta
habilitada

Historial de eventos de toma de control asistida por
hardware que se han producido

El progreso de una operacién de toma de control a
medida que los agregados del partner se mueven al
nodo que realiza la toma de control

El progreso de una operacion de devolucion al
devolver agregados al nodo asociado

Si un agregado se muestra a raiz durante las
operaciones de toma de control o devolucién

18

storage failover show -fields mode

storage failover hwassist show

storage failover hwassist stats show

storage failover show-takeover
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Si la alta disponibilidad del cluster esta habilitada
(solo se aplica a clusteres de dos nodos)

Estado de alta disponibilidad de los componentes de

cluster ha show

ha-config show

un par de alta disponibilidad (en sistemas que usan el Este es un comando de modo de mantenimiento.

estado de alta disponibilidad)

estados de nodo que se muestran con comandos show-type de conmutacién al

nodo de respaldo del almacenamiento

En la siguiente lista se describen los estados del nodo que el storage failover show se muestra el

comando.

Estado del nodo

Conectado a nombre_partner, toma de control
automatica deshabilitada.

Esperando nombre_partner, restauracion de los
discos de repuesto del partner pendientes.

Esperando nombre_partner. Esperando la
sincronizacion de bloqueo del partner.

Esperando nombre_partner. Esperando a que las

aplicaciones del cluster se conecten en el nodo local.

Toma de control programada. El nodo de destino
reubica sus agregados de SFO durante la
preparacion de la toma de control.

Toma de control programada. El nodo de destino ha

reubicado sus agregados SFO durante la preparacion

de la toma de control.

Descripcion

La interconexidn de alta disponibilidad es activa 'y
puede transmitir datos al nodo asociado. Se ha
deshabilitado la toma de control automatica del
partner.

El nodo local no puede intercambiar informacion con
el nodo compariero a través de la interconexién de
alta disponibilidad. La devolucién de los agregados
de la OFS al partner se ha completado, pero los
discos de reserva del partner siguen siendo
propiedad del nodo local.

* Ejecute el storage failover show-
giveback comando para obtener mas
informacion.

El nodo local no puede intercambiar informacién con
el nodo asociado a través de la interconexion de alta
disponibilidad; esta esperando a que se produzca la
sincronizacion de bloqueo del partner.

El nodo local no puede intercambiar informacion con
el nodo asociado a través de la interconexién de alta

disponibilidad; mientras espera a que las aplicaciones

de cluster se conecten.

Se inici6 el procesamiento de la toma de control. El
nodo de destino se esta reubicando la propiedad de
sus agregados de SFO durante la preparacién para |
toma de control.

Se inicio el procesamiento de la toma de control. El
nodo de destino ha reubicado la propiedad de sus
agregados SFO para prepararse para la toma de
control.

a
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Toma de control programada. Esperando para

deshabilitar las actualizaciones del firmware del disco

en segundo plano en el nodo local. Hay una
actualizacion de firmware en curso en el nodo.

Reubicacion de los agregados de SFO para hacer

frente al nodo en la preparacion de la toma de control

Se reubicaron los agregados de SFO para hacer
frente al nodo. A la espera de que se tome el control
del nodo.

Reubicando los agregados de SFO en

partner NAME. Esperando para deshabilitar las
actualizaciones del firmware del disco en segundo
plano en el nodo local. Hay una actualizacion de
firmware en curso en el nodo.

Reubicando los agregados de SFO en
partner NAME. Esperando a deshabilitar las
actualizaciones de firmware del disco en segundo

plano para nombre_partner. Hay una actualizacion de

firmware en curso en el nodo.

Conectado a nombre_partner. Se ha anulado el
intento de toma de control anterior debido a este

motivo. El nodo local posee algunos de los agregados

SFO del partner.

Vuelva a emitir la toma de control del partner con el
-bypass-optimization parametro establecido en
true para la toma de control de los agregados
restantes, o emita una devolucién del partner para
devolver los agregados reubicados.

Conectado a nombre_partner. Se cancel6 el intento
de toma de control anterior. El nodo local posee
algunos de los agregados SFO del partner.

Vuelva a emitir la toma de control del partner con el
-bypass-optimization parametro establecido en
true para la toma de control de los agregados
restantes, o emita una devolucién del partner para
devolver los agregados reubicados.
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Se inicio el procesamiento de la toma de control. El
sistema esta esperando a que se completen
operaciones de actualizacion del firmware de los
discos en segundo plano en el nodo local.

El nodo local esta reubicando la propiedad de sus
agregados de la OFS al nodo de toma de control
como preparacion para la toma de control.

Se ha completado la reubicacion de la propiedad de
los agregados de la OFS del nodo local al nodo de
toma de control. El sistema esta esperando a que el
nodo de toma de control.

La reubicacioén de la propiedad de los agregados de
la OFS del nodo local al nodo de toma de control esta
en curso. El sistema esta esperando a que se
completen operaciones de actualizacion del firmware
de los discos en segundo plano en el nodo local.

La reubicacion de la propiedad de los agregados de
la OFS del nodo local al nodo de toma de control esta
en curso. El sistema esta esperando a que se
completen operaciones de actualizacion del firmware
del disco en segundo plano en el nodo del partner.

La interconexioén de alta disponibilidad es activa 'y
puede transmitir datos al nodo asociado. El intento de
toma de control anterior se canceld debido al motivo
mostrado bajo el motivo. El nodo local posee algunos
de los agregados SFO de su partner.

* Vuelva a emitir la toma de control del nodo
asociado, estableciendo el parametro -bypass
-optimization en true para tomar posesion de los
agregados SFO restantes, o realice una
devolucién del partner para devolver los
agregados reubicados.

La interconexién de alta disponibilidad es activa 'y
puede transmitir datos al nodo asociado. Se canceld
el intento de toma de control anterior. El nodo local
posee algunos de los agregados SFO de su partner.

* Vuelva a emitir la toma de control del nodo
asociado, estableciendo el parametro -bypass
-optimization en true para tomar posesion de los
agregados SFO restantes, o realice una
devolucién del partner para devolver los
agregados reubicados.



Esperando nombre_partner. Se ha anulado el intento
de toma de control anterior debido a este motivo. El
nodo local posee algunos de los agregados SFO del
partner.

Vuelva a emitir la toma de control del partner con el
parametro "-bypass-Optimization" establecido en true
para tomar el control de los agregados restantes, o
emita una devolucién del partner para devolver los
agregados reubicados.

Esperando nombre_partner. Se cancelo el intento de
toma de control anterior. El nodo local posee algunos
de los agregados SFO del partner.

Vuelva a emitir la toma de control del partner con el
parametro "-bypass-Optimization" establecido en true
para tomar el control de los agregados restantes, o
emita una devolucién del partner para devolver los
agregados reubicados.

Conectado a nombre_partner. Se cancel6 el intento
de toma de control anterior porque no se pudo
deshabilitar la actualizacién del firmware del disco en
segundo plano (BDFU) en el nodo local.

Conectado a nombre_partner. Se ha anulado el
intento de toma de control anterior debido a este
motivo.

Esperando nombre_partner. Se ha anulado el intento
de toma de control anterior debido a este motivo.

Conectado a nombre_partner. Se ha anulado el
intento de toma de control anterior por
nombre_partner porque el motivo.

El nodo local no puede intercambiar informacién con
el nodo compafiero a través de la interconexion de
alta disponibilidad. El intento de toma de control
anterior se cancel6 debido al motivo mostrado bajo el
motivo. El nodo local posee algunos de los agregados
SFO de su partner.

* Vuelva a emitir la toma de control del nodo
asociado, estableciendo el parametro -bypass
-optimization en true para tomar posesion de los
agregados SFO restantes, o realice una
devolucién del partner para devolver los
agregados reubicados.

El nodo local no puede intercambiar informacion con
el nodo compainiero a través de la interconexién de
alta disponibilidad. Se cancel6 el intento de toma de
control anterior. El nodo local posee algunos de los
agregados SFO de su partner.

* Vuelva a emitir la toma de control del nodo
asociado, estableciendo el parametro -bypass
-optimization en true para tomar posesion de los
agregados SFO restantes, o realice una
devolucioén del partner para devolver los
agregados reubicados.

La interconexién de alta disponibilidad es activa 'y
puede transmitir datos al nodo asociado. Se canceld
el intento de toma de control anterior porque la
actualizacion del firmware del disco en segundo plano
en el nodo local no estaba deshabilitada.

La interconexién de alta disponibilidad es activa 'y
puede transmitir datos al nodo asociado. El intento de
toma de control anterior se cancel6 debido al motivo
mostrado bajo el motivo.

El nodo local no puede intercambiar informacion con
el nodo compainiero a través de la interconexién de
alta disponibilidad. El intento de toma de control
anterior se canceld debido al motivo mostrado bajo el
motivo.

La interconexién de alta disponibilidad es activa 'y
puede transmitir datos al nodo asociado. El intento de
toma de control anterior del nodo partner se canceld
debido al motivo que muestra motivo.
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Conectado a nombre_partner. Se ha anulado el
intento de toma de control anterior por
nombre_partner.

Esperando nombre_partner. Se ha anulado el intento
de toma de control anterior por nombre_partner
porque el motivo.

Error del retorno anterior en el médulo: Nombre del
modulo. La devolucion automatica se iniciara en
numero de segundos.

El nodo posee agregados de los partners como parte
del procedimiento de actualizacién de controladora
sin interrupciones.

Conectado a nombre_partner. El nodo posee
agregados que pertenecen a otro nodo del cluster.

Conectado a nombre_partner. Esperando la
sincronizacion de bloqueo del partner.

Conectado a nombre_partner. Esperando a que las
aplicaciones del cluster se conecten en el nodo local.

No modo de alta disponibilidad, reinicie para utilizar
NVRAM completa.

Modo no de alta disponibilidad. Reinicie el nodo para
activar alta disponibilidad.
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La interconexién de alta disponibilidad es activa 'y
puede transmitir datos al nodo asociado. Se cancelo
el intento de toma de control anterior del nodo
partner.

El nodo local no puede intercambiar informacién con
el nodo compafiero a través de la interconexion de
alta disponibilidad. El intento de toma de control
anterior del nodo partner se cancel6 debido al motivo
que muestra motivo.

Error en el intento de devolucion anterior en
module_name. La devolucion automatica del control
se iniciara en el niumero de segundos.

* Ejecute el storage failover show-
giveback comando para obtener mas
informacion.

El nodo posee los agregados de su partner debido al
procedimiento de actualizacion de controladoras sin
interrupciones actualmente en curso.

La interconexién de alta disponibilidad es activa 'y
puede transmitir datos al nodo asociado. El nodo
posee agregados que pertenecen a otro nodo del
cluster.

La interconexion de alta disponibilidad es activa y
puede transmitir datos al nodo asociado. El sistema
esta esperando a que se complete la sincronizacion
del bloqueo del partner.

La interconexién de alta disponibilidad es activa 'y
puede transmitir datos al nodo asociado. El sistema
esta esperando a que las aplicaciones de cluster
estén conectadas en el nodo local.

No es posible recuperar el sistema de
almacenamiento. La opcion de modo de alta
disponibilidad esta configurada como non_ha.

* Debe reiniciar el nodo para utilizar toda su
NVRAM.

No es posible recuperar el sistema de
almacenamiento.

* El nodo se debe reiniciar para habilitar la
funcionalidad de alta disponibilidad.



Modo no de alta disponibilidad. No es posible recuperar el sistema de
almacenamiento. La opcién de modo de alta
disponibilidad esta configurada como non_ha.

* Debe ejecutar el storage failover modify
-mode ha -node nodename Comando en
ambos nodos de la pareja de ha y, a continuacion
reinicie los nodos para habilitar la funcionalidad
de alta disponibilidad.

Comandos para habilitar y deshabilitar la conmutacién al
nodo de respaldo del almacenamiento

Utilice los siguientes comandos para habilitar y deshabilitar la funcionalidad de
conmutacion al nodo de respaldo del almacenamiento.

Si desea... Se usa este comando...

Habilite la toma de control storage failover modify -enabled true
-node nodename

Deshabilite la toma de control storage failover modify -enabled false
-node nodename

@ Solo debe deshabilitar la conmutacion por error del almacenamiento si es necesario como parte
de un procedimiento de mantenimiento.

Detenga o reinicie un nodo sin iniciar la toma de control en
un cluster de dos nodos
Detuvo o reiniciar un nodo en un cluster de dos nodos sin iniciar la toma de control

cuando realiza determinado mantenimiento de hardware en un nodo o una bandeja y
desea limitar el tiempo de inactividad manteniendo el nodo del partner en

funcionamiento. o cuando hay problemas que impiden la toma de control manual y desea

mantener los agregados del nodo asociado en funcionamiento y sirviendo datos.

Ademas, si el soporte técnico le ayuda a solucionar problemas, es posible que tenga que

realizar este procedimiento como parte de dichos esfuerzos.

Acerca de esta tarea

* Antes de inhibir la toma de control (mediante el -inhibit-takeover true Parametro), deshabilita el
cluster ha.
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* En un cluster de dos nodos, el cluster de alta disponibilidad garantiza que se produzca un
error en un nodo que no deshabilite el cluster. Sin embargo, si no deshabilita la alta
disponibilidad del cliuster antes de usar el -inhibit-takeover true parametro, ambos

@ nodos dejan de servir datos.

« Si intenta detener o reiniciar un nodo antes de deshabilitar la alta disponibilidad del cluster,
ONTAP emite una advertencia y le indica que debe deshabilitar la alta disponibilidad del
cluster.

* Migra LIF (interfaces ldgicas) al nodo del partner que desea mantener en linea.

 Si en el nodo que va a detener o reiniciar hay agregados que desea conservar, los mueve al nodo que
desea permanecer en linea.

Pasos

1. Compruebe que ambos nodos estén en buen estado:
cluster show

Para ambos nodos, true aparece en la Health columna.

cluster::> cluster show

Node Health Eligibility
nodel true true
node?2 true true

2. Migre todos los LIF del nodo que detendra o reiniciara al nodo compafiero:
network interface migrate-all -node node name

3. Si en el nodo que va a detener o reiniciar hay agregados que desea mantener en linea cuando el nodo
esta inactivo, reubicarlos al nodo del compafiero; de lo contrario, vaya al siguiente paso.

a. Muestre los agregados del nodo que detendra o reiniciara:
storage aggregates show -node node name

Por ejemplo, el nodo 1 es el nodo que se detuvo o reiniciando:
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cluster::> storage aggregates show

Aggregate Size Available

Status

aggr0 node 1 0

744 . 9GB
normal
aggrl 2.91TB
normal
aggr2
4.36TB
normal

test2 aggr 2.18TB

normal

32.68GB

2.62TB

3.74TB

2.18TB

4 entries were displayed.

b. Mueva los agregados al nodo partner:
storage aggregate relocation start -node node name -destination node name

-aggregate-list aggregate name

Used$%

-node nodel

State

online

online

online

online

#Vols

12

Nodes

nodel

nodel

nodel

nodel

RAID

raid dp,

raid dp,

raid dp,

raid dp,

Por ejemplo, los agregados aggr1, aggr2 y test2_aggr se estdan moviendo del nodo 1 al nodo 2:

storage aggregate relocation start -node nodel -destination node2 -aggregate
-list aggrl, aggr2, test2 aggr

Deshabilitar cluster de alta disponibilidad:

cluster ha modify -configured false

La salida de retorno confirma que ha esta desactivada: Notice: HA is disabled

@ Esta operaciéon no deshabilita la conmutacion al nodo de respaldo del almacenamiento.

5. Detenga o reinicie el sistema e impida la toma de control del nodo de destino mediante el uso del

comando correspondiente:

° system node halt -node node name -inhibit-takeover true

° system node reboot -node node name -inhibit-takeover true

@ En el resultado del comando, vera una advertencia preguntandole si desea continuar,

introduzca vy.

6. Compruebe que el nodo que sigue estando conectado esté en buen estado (mientras el partner esta
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10.

1.

12.
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inactivo):
cluster show

Para el nodo en linea: true aparece en la Health columna.

@ En el resultado del comando, vera una advertencia de que alta disponibilidad del cluster no
esta configurado. Puede ignorar la advertencia en este momento.
Realice las acciones que le requerian para detener o reiniciar el nodo.

Arrancar el nodo desconectar desde el simbolo del sistema DEL CARGADOR:
boot ontap

. Compruebe que ambos nodos estén en buen estado:

cluster show

Para ambos nodos, true aparece en la Health columna.

@ En el resultado del comando, vera una advertencia de que alta disponibilidad del cluster no
esta configurado. Puede ignorar la advertencia en este momento.

Volver a habilitar el cluster de alta disponibilidad:
cluster ha modify -configured true

Si anteriormente de este procedimiento reubica los agregados al nodo del partner, moverlos de nuevo a su

nodo de origen; de lo contrario, vaya al siguiente paso:
storage aggregate relocation start —-node node name -destination node name
-aggregate-list aggregate name

Por ejemplo, los agregados aggr1, aggr2 y test2_aggr se estan moviendo del nodo 2 al nodo 1:
storage aggregate relocation start -node nodeZ2 -destination nodel -aggregate
-list aggrl, aggr2, test?2 aggr

Revertir los LIF a sus puertos raiz:

a. Vea los LIF que no estan en casa:
network interface show -is-home false

b. Si hay LIF sin hogar que no se migraron desde el nodo inactivo, compruebe que es seguro moverlas
antes de revertir.

C. Si puede hacerlo con seguridad, revierte el inicio de todos los LIF.
network interface revert *
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